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	完成单位

	序号
	单位名称
	通讯地址

	1
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	山东省济南市高新区天辰路2177号联合财富广场#5

	2
	长安大学
	陕西省西安市南二环路中段

	完成人

	序号
	姓名
	工作单位
	对成果的贡献

	1
	包兴臣
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	总体项目负责

	2
	孟  强
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	总体技术负责

	3
	房培阳
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	负责项目技术总体审核

	4
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	负责成果审核

	5
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	负责研究方案制定

	6
	郭  迎
	长安大学
	项目研究技术路线编制

	7
	姚守峰
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	负责成果推广

	8
	王  丹
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	技术研究及系统设计

	9
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	山东省交通规划设计院集团有限公司
	技术研究及系统设计

	10
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	山东省交通规划设计院集团有限公司
	技术研究及系统设计

	11
	刘梦依
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	系统设计与研发

	12
	王  刚
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	系统设计与研发

	13
	渠开发
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	系统设计与研发

	14
	陈  浩
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	系统设计与研发

	15
	王  筱
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与成果推广

	16
	张  恒
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与成果推广

	17
	牛丽丽
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与调研数据分析

	18
	徐孝国
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与调研数据分析

	19
	秦建浩
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与关键技术审核

	20
	张玉珂
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与关键技术审核

	21
	陈  泽
	山东省交通规划设计院集团有限公司
	参与关键技术审核

	成果公报内容

	本项目围绕高速公路智能诱导装置研发及布设策略关键技术开展系统研究，提出了用于高速公路的常态性智能诱导与控制系统的关键技术体系，研究成果包括：

1.提出了基于物联网的高速公路智能主动行车诱导及警示装置体系框架，研制了基于短程通信的高速公路智能行车诱导标与警示标、基于ARM-Linux的智能诱导路段协同控制器，实现了高速公路精准主动行车诱导与事故事件监测。
2.首次提出了包含安全模式、道路示廓模式、行车诱导模式、车距控制模式等方案的主动发光与被动反光诱导双模诱导策略，设计完成了一种基于模糊神经网络控制的分级逆向流水主动降速诱导策略。
3.面向传统驾驶，提出了基于高速公路路段行车风险评估、驾驶人视认性分析与路段线型设计特征的智能诱导装置布设策略；面向智能网联驾驶，提出了面向诱导设备间自组网和车路协同动态时变组网性能建模的智能诱导装置部署方案，解决了主动诱导设施的场景结合度的问题，提高了行车诱导的有效性。
项目研究成果在交通运输部自动驾驶封闭场地测试基地（西安）、山东高速智能网联高速公路测试基地分别搭建了封闭式应用示范，同时在济青中线完成了开放式道路的工程应用转化，发表学术论文3篇，申请发明专利2项、授权实用新型专利5项、申请软件著作权5项。

	评价专家名单

	序号
	姓名
	单位
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	褚为耕
	山东省交通运输厅数据应用和收费结算中心
	交通信息化
	研究员

	2
	李德生
	山东省大数据局
	交通信息化
	研究员

	3
	张桂梅
	山东高速集团有限公司
	交通信息化
	研究员

	4
	张  伟
	中国公路勘察设计协会
	交通信息化
	研究员

	5
	杨  克
	山东高速股份有限公司
	交通信息化
	研究员

	6
	王  旭
	山东大学
	交通信息化
	研究员

	7
	常玉涛
	山东旗帜信息有限公司
	交通信息化
	研究员

	组织评价单位：山东公路学会 

	评价意见

	2023年6月7日，山东公路学会在济南市组织了“高速公路智能诱导装置研发及布设策略研究”成果评价工作。评价委员会（名单附后）听取了项目组的汇报，审阅了相关技术文件，经质询和讨论，形成评价意见如下：
一、项目组提供的资料齐全，内容完整，数据翔实，符合评价要求。
二、课题面向高速公路全天候通行的重大需求，从交通流运行状态分析、诱导设施需求分析、诱导策略构建等方面出发，研究了边缘自适应的智能诱导关键技术，研发了相应装置。主要创新成果如下：
1.提出了烟雨模型改进算法，给出了适用于高速公路应用场景的能见度、交通量、摩擦系数和道路状况等修正参数，实现了高速公路基本安全车距与充分安全车距的评估计算。
2.首次提出了包含安全模式、道路示廓模式、行车诱导模式、车距控制模式等多模式主动发光与被动反光诱导策略。
3.提出了离散布谷鸟改进算法，设计了高速公路智能行车诱导策略以及诱导设施部署策略，有效降低了网络部署总成本。
4.研发了高速公路智能行车诱导标、智能警示标和智能诱导路段协同控制器，开发了边缘自适应的低能见度智能诱导系统，实现了高速公路主动行车诱导与事故事件精准监测。
三、项目研究成果在济青中线智慧高速、山东高速智能网联测试基地（二期）等工程项目中进行了应用，效果良好，具有较好的推广价值。
综上所述，项目研究成果总体上达到国际先进水平。



